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Ancien format : points négatifs

Format « traditionnel »

Impossible d’adapter la vitesse
Une seule vitesse: celle du prof!

Prise de notes plus difficile
Difficile de tout noter, certains morceaux de la
matiere deviennent irrécupérables!

Difficile a adapter
Format « fixe » qui favorise celles et ceux qui
aiment écouter le prof faire son show
pendant 3 heures.

Temps avec le prof
Beaucoup de temps passé en classe
sur les concepts plus simples.

Format fixe
Présence obligatoire en personne
au bon moment.



Déroulement du cours : maintenant
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Comparaison

Format « inverse » VS

Modulez la vitesse
Tres facile” Ecoutez les explications une seule fois.
Tres difficile” Revenez en arriere et ré-écoutez.

Prise de notes flexible
Faire pause et revenir en arriere vous permet de
prendre des notes efficacement et de ne rien
managuer.

Adaptez le cours a vos besoins
Tout le monde a des expériences différentes et
apprend difféeremment.

Optimise le temps avec le prof
Concentre le temps passé en classe sur les
points plus difficiles

Format flexible
Présence en personne possible mais
également accessible a distance
et enreqistré pour consultation ultérieure

Format « traditionnel »

Impossible d’adapter la vitesse
Une seule vitesse: celle du prof!

Prise de notes plus difficile
Ditficile de tout noter, certains morceaux de la
matiere deviennent irréecupérables!

Difficile a adapter
Format « fixe » qui favorise celles et ceux qui
aiment écouter le prof faire son show
pendant 3 heures.

Temps avec le prof
Beaucoup de temps passé en classe
sur les concepts plus simples.

Format fixe
Présence obligatoire en personne
au bon moment.



Format « inverse » : points negatifs

e \ous devez étre assidus :

Ne pas simplement visionner les capsules !

“tudiez-les, faites les exercices lorsqu’on vous le demande, ré-écoutez les parties moins

claires, prenez des notes, etc.
Les capsules remplacent le cours magistral.

e \/ous devez étre prépares :

Les exercices dirigés ne sont utiles que si vous étudiez la matiere auparavant.

La période de question n’est productive que si vous vous preparez des questions !

e \ous devez étre disciplines :

Venez a
aspects

U cours et participez ! Les enregistrements ne devraient étre la que pour revoir des

olus compligués au besoin et non pour rattraper.
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Evaluations

 Travaux pratiques : 60%
e (Crédits supplémentaires pour points additionnels

e [ es étudiants gradues doivent faire certains credits additionnels pour obtenir
100% (ou plus) des points

e Examen partiel (13 mars, 9h30-12h30) : 20%

e EXamen en personne, sur papier

 Projet final : 20%

e [ es projets pour les étudiants gradues devront etre plus « costauds »



Deétalls sur les TPs

e \ous allez implementer les algorithmes vous-memes en python

e Sauf lorsgu’indigué, vous pourrez utiliser des librairies comme openCV,
scikit-image, etc.

* [ esrapports se feront sous forme de page web
e Plus facile a partager, plus facile a visualiser

e Beaucoup de travail !

 Peuvent requérir une machine performante

e Cca dépend un peu de votre implémentation...



Deétalls sur les TPs

* J[estez sur vos propres images!
e (Cameéra (de type DSLR ou point-and-shoot)

e TJéléphones intelligents feront I'affaire pour tous les TPs

e Date limite : mercredi 23h59



Politique de retard pour les TPs

* \ous disposez de 3 jours de retard « gratuits » au total, utilisables
guand vous voulez

e pour les TPs seulement!

e donc pas pour le projet ni I'examen

e | orsgue vos 3 jours seront utilisés, aucun retard supplémentaire ne
sera alloué. Retard = note de 0.
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Integrite

e | es [Ps sont individuels.

* \/OUS pouvez :
* discuter des IPs;
e faire du brainstorming ensemble;

* poOSer des guestions sur le forum, venir nous Vvoir!

* \/OUS ne pouvez pas :
* partager votre code.
* regarder le code des autres.

* regarder le code de votre ami qui a fait le cours I'an dernier.

11 Source
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Equipe

Professeur

Jean-Francois Lalonde
jflalonde@gel.ulaval.ca

Dépanneurs

Ch

arles Renaud

Chr

stophe Bolduc
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Disponibilites (en personne)

e (Charles et Christophe : 1h/sem chacun (en personne ou zoom)

* |nscrivez vos préferences sur le doodle suivant :
e https://doodle.com/meeting/participate/id/bgolVV40d
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Ressources : site web du cours

http://Qif4105.gel.ulaval.ca

Not Secure — wcours.gel.ulaval.ca

GIF-4105/7105 Semaine courante Equipe Logistigue Evaluations Tous les modules Semaines de cours Livre PAX

GIF-4105/7105 Photographie algorithmique

Bienvenue sur le site web du cours Photographie algorithmique pour la session H2024!

La photographie algorithmique est un domaine qui se situe entre la vision artificielle, I'infographie, et la photographie. Elle utilise des techniques de calcul
permettant de compenser les limites des appareils photo traditionnels et améliore la fagon dont on capture et manipule les données visuelles ainsi que la
facon dont on interagit avec elles. Le cours permet d'explorer la formation des images, les modeles d'appareils, la création de panoramas, la synthése de
texture, les images a haute plage dynamique (HDR), le redimensionnement intelligent, la métamorphose, etc. Il s'oriente sur I'application concrete des
concepts par de nombreux travaux pratiques, ainsi qu'un projet personnel.

Equipe

Jean-Francois Lalonde Charles Renaud Christophe Bolduc
Professeur Assistant Assistant
Dispo : a venir Dispo : a venir

Remplissez le doodle suivant pour indiquer quand vous n'avez pas de cours durant la semaine. Nous utiliserons vos choix pour déterminer les
plages horaires de disponibilité qui vous conviennent le mieux durant la semaine.

| AnIctic I


http://gif4105.gel.ulaval.ca

Forum et exercices interactifs

Plateforme pour I’Apprentissage eXpérientielle
- de la programmation
e Nous utiliserons PAX (développée par Marc Parizeau pour le cours de python GLO-1901)

e Nttps://pax.ulaval.ca/GIF-4105-7105/H25/

e \ous devriez y avoir dgja acces (IDUL/NIP)

& python.gel.ulaval.ca

2 AVAL
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https://pax.ulaval.ca/GIF-4105-7105/H25/

Questions & discussions

 Pour toute question personnelle —

Mon chien a mangé ma grand-
mere qui a mangé mon TP!

e (Contactez-moi par courriel: [flalonde@gel.ulaval.ca

e Pour toute autre gquestion/discussion sur le cours ——
Est-ce qu’il vaut mieux

conserver la luminance ou la
chrominance?

e (Contactez-nous sur le forum: https://pax.ulaval.ca/GlF-4105-7105/H25/

e Ma réponse si vous m’écrivez vos questions par courriel:

@, ® Re: GIF-1003 TP2 — Sent
W K3 R a &
jean-francois.lalonde February 8, 2016 at 8:07
To:

Re: GIF-1003 TP2

Bonjour,

J’ai répondu a vos questions sur le forum. SVP veuillez poser vos questions sur le forum a I'avenir pour que tous les étudiants puissent en bénéficier. Si
vous trouvez que vos questions contiennent trop d’éléments de réponse, vous pouvez les reformuler autrement.

Merci!
Jean-Francgois
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Display a menu

Cesite n'est pas encore publié. Il est présentement accessible uniquement & l'enseignant et aux assistants,

monPortal
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Photographie algorithmique

GIF-4105 (NRC: 15401), GIF-7105 (NRC: 15406*)

Publier le site et le plan de cours

Introduction

Bienven ue!

Site web du cours

Le site web du cours est disponible 4 I'adresse suivante : http://gif4105.gel.ulaval.ca

Important : nous n'utiliserons le portail des cours que pour la remise des travaux pratiques, du projet, ainsi que pour 'examen partiel
(questionnaire). Toutes les autres informations (notes, capsules, etc.) sont disponible sur le site du cours indiqué ci-haut

Classes virtuelles synchrones
Les classes virtuelles synchrones du jeudi matin (3h30 & 12h20) ont lieu sur zoom :

https://ulaval.zoom.us/j/85246379952?pwd=eEx6 TWkwis4QTVWUTVNRjZPNSs1dz09

Important : vous devez étre connectés avec votre compte de ' Université Laval. Si vous n'étes pas familiers, veuillez suivre ce lien pourla

procédure d'accés a Zoom de I'Université Laval

Forum et exercices interactifs

_ Le forum et exercices interactifs sont disponibles sur |a plate-forme PAX

Enseignal

Contactez-nous + Aide - Conditions d'utilisation - Confidentialité

©2021 Université Laval Tous droits réservés.

OS résultats

Plan de cours officiel
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Site de cours
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GIF-4105/7105 Photographie algorithmique

Bienvenue sur le site web du cours Photographie algorithmique pour la session H2024!

La photographie algorithmique est un domaine qui se situe entre la vision artificielle, I'infographie, et la photographie. Elle utilise des techniques de calcul
permettant de compenser les limites des appareils photo traditionnels et améliore la fagon dont on capture et manipule les données visuelles ainsi que la
fagon dont on interagit avec elles. Le cours permet d'explorer la formation des images, les modéles d'appareils, la création de panoramas, la synthése de
texture, les images a haute plage dynamique (HDR), le redimensionnement intelligent, la métamorphose, etc. Il s'oriente sur I'application concréte des
concepts par de nombreux travaux pratiques, ainsi qu'un projet personnel.

Equipe

Charles Renaud

Professeur Assistant Assistant

Christophe Bolduc

Jean-Francois Lalonde

Dispo : a venir Dispo : a venir

emplissez le doodle suivant pour indiquer quand vous n'avez pas de cours durant la semaine. Nous utiliserons vos choix pour déterminer les
plages horaires de disponibilité qui vous conviennent le mieux durant la semaine.

Logistique

Accéder aux diapos du premier cours sur la logistique.

Plan de cours

Lien vers le plan de cours officiel (4105 et 7105), et vers la page Capsule.

Formule pédagogique

Tout le contenu du cours
capsules, notes,
énonceé des travaux
pratigues, objectifs
d’'apprentissage, etc.
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Département de génie électrique et de génie informatique

@PA)( Modules~ Divers~  Résultats~  Admin~

Jean-Frangois Lalonde

Statut :

Permissions :
peut éditer les notebooks d'exercice
peut éditer les notebooks de module
peut cloner un étudiant et voir ce qu'il voit
peut voir et éditer tous les fils de discussion
peut voir tous les résultats de la classe
peut noter les examens

Courriel : jean-francois.lalonde@gel.ulaval.ca

« Nom d'usager : jflal7

Directives

Accédez aux éléments du cours en sélectionnant les onglets ci-dessous.

™ Plandecours [ Semaines (13 I Forum

Description sommaire

Objectifs

La photographie algorithmique se situe entre la vision artificielle, I'infographie et la photographie. Elle a pour but d'améliorer la fagon
dont on capture et manipule les données visuelles, et dont on interagit avec elles. Le cours permet d'explorer la formation des images,
les modéles de caméras, la création de panoramas, la synthése de texture, les images a haute plage dynamique (HDR), le
redimensionnement intelligent, la composition d'images, le morphage, I'insertion d'objets virtuels, etc. Il s'oriente sur I'application
concréte des concepts par de nombreux travaux pratiques, ainsi qu'un projet personnel.

Contenu

Voir la table des matiéres du cours.

Version officielle
Notez que cet onglet ne fait que résumer les éléments les plus importants du plan de cours. Pour de plus amples détalils, référez-vous
au plan de cours officiel disponible en tout temps sur le portail des cours de I'université.

django B |§ Marc Parizeau 2016-21, tous droits réservés

Display a menu

Exercices interactifs

Forum de discussions

GIF-4105-7105 (H21)~

B d'info




Autres ressources

e [ivre (facultatif):
o Szeliski, R. “Computer Vision: Algorithms and Applications”, 2e edition

e (Obtenez votre copie électronique gratuitement ici

e Chague module contient une liste de ressources additionnelles

e Comme toujours, votre engin de recherche preféré est votre ami !

(je recommande
duckduckgo.com qui ne se
souvient pas de vous)
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J'attends vos suggestions!

[flalonde@qel.ulaval.ca
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