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Reconstruction 3D

Photos extérieures
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Eclairage extérieur a partir d’un visage




Eclairage extérieur a partir d’'une photo
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Synthese de pluie pour conduite autonome

Avec pluie

Image sans pluie
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Realité augmentee & intelligence artificielle

https://vimeo.com/175462212
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10 avec Mathieu Garon, Pierre-Olivier Boulet (U. Laval), Jean-Philippe Doiron et Luc Beaulieu (Frima Studio)
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avec Mathieu Garon, Pierre-Olivier Boulet (U. Laval)
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avec Mathieu Garon






Suivi d’objets a haute vitesse
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Estimation des proprietes
de surface







Meilleures cameéras

Original BM3D Notre résultat « Verité terrain »
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Et vous?



