
11. Mosaïques d'images
Nombre de participants : 10







1. 6 bonnes réponses
sur 10 répondants

translation 0 votes

affine 3 votes

✓ projective (homographie) 6 votes

similarité 0 votes

rigide 0 votes

rotation 1 vote

De quelle transformation a-t-on besoin pour aligner 2
images (ayant le même centre de projection) ?
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2. 8 bonnes réponses
sur 8 répondants
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Combien de correspondances (paires de points) a-t-on
besoin pour estimer une homographie ?
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3. 7 bonnes réponses
sur 8 répondants
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Combien de degrés de liberté possède une homographie ?
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4. 3 bonnes réponses
sur 10 répondants

✓
Grâce à la SVD, qui nous donne la
solution avec norme unitaire. 3 votes

C'est impossible, il nous faut une
équation de plus. 0 votes

On fait l'hypothèse que i = 1, ce qui fait
disparaître une inconnue. 7 votes

On identifie une correspondance
supplémentaire, ce qui donne 10
équations.

0 votes

Nous avons 8 équations mais 9 inconnues. Comment faire
pour trouver une solution ?
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5. 5 bonnes réponses
sur 5 répondants

En multipliant tous les points par 1000
avant de calculer la SVD. 0 votes

✓
En normalisant les points avant de
calculer la SVD. 5 votes

En trouvant la rotation qui aligne les
points avant de calculer la SVD. 0 votes

En normalisant les points après avoir
calculé la SVD. 0 votes

Comment faire pour éviter l'instabilité numérique ?
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