
12. Détecteurs et descripteurs
Nombre de participants : 12







Idéegénérale:pointsd'intérêtetdescripteurs

B1

fB

1.Trouverdespointsdistinctifs

2.Définirunerégionautourdechaquepoint

3.Calculerundescripteurdelarégion

4.Apparierlesdescripteursentreles2images
(defaçonrobuste)

d(FAsIB)<I

K.Grauman,B.Leibe



1. 2 répondants
Quelle fonction de l1 et l2 (valeurs propres de la matrice de
covariance des gradients) représente-t-elle le « degré de
coin » ?

CHERCHER LES points distinctif

Harris









2. 3 répondantsComment faire pour que ce descripteur soit robuste aux
rotations ?

rotation selon l’angle du gradient à ce pixel

Se fier au gradient

Rotation en fonction de l’angle du gradient au pixel



3. 2 répondantsComment faire pour que ce descripteur soit robuste aux
changements d'échelle ?

taille en fonction du meilleur coin

Normaliser



4. 3 répondantsComment faire pour que ce descripteur soit robuste aux
changements d'intensité dans l'image ?

normaliser sur la moyenne d'intensité dans l'image

Normalisé le descripteur

Normalisé l'intensité









5. 9 bonnes réponses
sur 9 répondants

PCA (analyse en composantes
principales) 0 votes

✓
RANSAC (consensus d'échantillons
aléatoires) 9 votes

SVD (décomposition en valeurs
singulières) 0 votes

SSD (somme des différences au carré) 0 votes

Quel algorithme d'appariement est particulièrement
robuste aux données aberrantes ?

0%

100%

0%

0%




